Fagskolen

° Vestfold og Telemark Instruks ANL. 05 Standard
Dok.id.: Utarbeidet av: Godkjent av: Gjelder fra: Versjon: | Sidenr:
D00324 Heidi Behring Hansen | Pal Kyrkjebga 24.05.2025 1.00 1av4

Instruks for robotisering. Anlegg 05
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Innledning

Fagskolen emne som omhandler robotisering innebarer praktisk bruk og programmering av

Cobotarm type URS5e.

Cobotarmen er tilpasset emneplan for Digitalisering og prosessteknikk, Industriell

automatisering.

Cobotarmen er ogsd omtalti 1.6 GC prosess & automasjon leerebok, kap 4.1 Robotisering

Formal

Formalet med cobotarmen ved fagskolen er & gi studentene praktisk og relevant opplaering i
moderne robotteknologi som brukes i industrien i dag.

Cobotarmen benyttes til & utvikle studentenes ferdigheter innen programmering, styring og
sikker bruk av kollaborative roboter. Den gir en trygg laeringsarena hvor studentene kan
utforske samspillet mellom mennesker og roboter uten krav til omfattende sikkerhetsgjerder.
Gjennom realistiske oppgaver og ovelser fir studentene innsikt i hvordan coboter effektivt
kan integreres i automatiserte prosesser, og hvordan teknologien bidrar til fleksibilitet,
effektivitet og okt sikkerhet 1 produksjonsmiljger.

Beskrivelse

Anlegget bestér av selve Cobotarmen, bord med diverse tilbeher for praktiske oppgaver., styre
enheten og operator pad.

Det er ogsa en barbar PC som studenter kan benytte seg av ved behov.

Oversikt
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Tilganger
PC’er tilknyttet PLS opplaering skal kobles opp mot eget nettverk. Her skal det IKKE kobles
pa annet enn PC’er beregnet for PLS og KNX. Unntaket er PC’en tilherende Cobotarmen.

Tilgang for student PC Hergya:
Nett tilgang: PLS nett
Passord: Fagskolen

Oppstart Cobotarmen.
For & starte Cobotarmen, folg stegene beskrevet i denne instruksen, evt se opplaeringsvideo.
Dette krever brukerregistrering. (Gratis)

e-Series Core Track (universal-robots.com)

1. Sla pa strgm for Cobotarmen vha styrepanelet.
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https://eur04.safelinks.protection.outlook.com/?url=https%3A%2F%2Facademy.universal-robots.com%2Ffree-e-learning%2Fe-series-e-learning%2Fe-series-core-track%2F&data=05%7C01%7Cjan.erik.gloersen%40vtfk.no%7Ce691cb9c541b45cfbb7808db47cd95b7%7C08f3813c9f29482f9aec16ef7cbf477a%7C1%7C0%7C638182720547447174%7CUnknown%7CTWFpbGZsb3d8eyJWIjoiMC4wLjAwMDAiLCJQIjoiV2luMzIiLCJBTiI6Ik1haWwiLCJXVCI6Mn0%3D%7C3000%7C%7C%7C&sdata=x%2BQ6PNtWq%2Blv%2FlAy9JoFoAXXEZPJFKPk6uAxiByPAIY%3D&reserved=0
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2. For initialere Cobotarmen, trykk pa Rad knapp nede til venstre (Power
On/Off)

3. Trykk pa ON kanppen pa skjermbilde for a gi stram til leddene.

4. Trykk pa start for a lase opp de mekaniske bremsene til leddene.

5. Trykk pa Exit knappen for & komme til startsiden. Du er na klar til a
betjene/programmere Cobotarmen.
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Programmering av URS5e cobotarmen kan gjeres via det brukervennlige Teach Pendant-
grensesnittet eller eksternt ved hjelp av URScript.

Bruk "Freedrive Mode" (Sort knapp bak panelet.) for & manuelt bevege armen til gnskede
posisjoner.

Sett inn waypoints (posisjoner) ved a lagre armens stilling og definere bevegelsestypen
(lineeer, punkt-til-punkt, etc.).

Bruk av «Teach pendant»
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Registrering og kurs videoer er
gratis og gir en god innfering 1
| bruk av Cobotarmen.

O Add Before Start Sequence

Kryssreferanser
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